
地面控制站软件，拥有自动航行的核心技术。该软件支持
无人船任务规划、航线管理、状态显示、数据管理等。静水
情况下达到0.1m的跑线精度，2级海况下跑线精度误差
不超过1m。

在高精度CNSS，接收机和船控软件的加持下，SU30可以
在自主完成设定任务后自动返航，沿规划的航线精准航
行，可实现多种导航模式自由切换。

自 由 行 软 件 是 一 款 单 通 道 测 深 仪 测 量 软 件，支 持
windows操作系统。操作便捷易懂、运行稳定、专业和多
种功能的特性使得自由行成为最受广泛应用的水文测量
软件之一。

自由行支持所有类型的GNSS接收机，支持多种设备传感
的改正功能，例如声速剖面仪、潮位仪、姿态仪等。自由行
可以处理这些设备所采集的数据，并直接输出水下地形点
的坐标数据。

自由行支持客户自定义数据格式输出，导出数据方便。数
据后处理功能可以改正坐标系统参数问题，让用户更快速
更方便地进行数据后处理。
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船身采用模块化设计，有较高的独立性，标配科力达
测深仪KDE-18S，可选配KDE-19S、声学多普勒流
速剖面仪等水下测量设备，推进器、摄像头、电池等
都可轻松拆卸，极大提高了售后服务效率。


