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科力达S-1500

 
  

技术参数
S-����

�.�m~����m

�mm@���m

光速测量���万点/秒

�.���º（水平）/�.���º（垂直）

竖直���°/水平���°

 ClassⅠ 安全激光

����nm

约�.�mrad

USB�.�、外部电源、千兆以太网

USB�.� U盘

内置(����万*�)

�寸HD（���*����）触摸屏，通过WLAN连接，进行远程控制

补偿范围：±��°,精度：�.���°

支持

支持

支持

内置支持GPS（L�）和北斗（B�）

电池或者外接直流电

��W

�h

-��℃~��℃

-��℃~��℃

无凝结

IP��

不含电池�kg，电池�.��kg

���mm*���mm*���mm

*为不断提高产品性能，本彩页中所有图片及性能参数如有改动，恕不另作通知，敬请谅解！

型号

扫描范围

测距精度

测量速度

角精度

扫描视场

激光等级

激光波长

光束发散角

通信接口

数据存储

广角视觉系统

控制方式

双轴精平系统

气压系统

温度传感器

定向系统

GNSS

传感器

供电方式

功耗

续航时间

工作温度

存储温度

湿度

防护等级

重量

尺寸

广泛 多样的应用领域
科力达S-����三维激光扫描测量系统，自主研发，集多传

感器于一身，小巧轻便，让工作随心所欲，轻而易举!

S-����获取高质量点云数据，结合内置彩色相机，深度还原建筑物每一

个细节。

古建筑
测绘

S-����高度集成，尺寸小巧，可适应于各种狭窄环境，快速完成空间信

息采集。

隧道
扫描

S-����可快速完成建筑立面扫描，通过自研软件对点云进行预处理后，

直接对接建筑绘制软件，完成建筑的平、立、剖面图绘制、建模等。

建筑
立面

S-����可胜任大比例尺地形图测量，超长测程轻松应对大面积地形测

量，多目标探测功能可获取真实地形、地貌。

野外
地形图
制图
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科力达三维激光一体化处理软件支持架站式扫描仪数据的

自研软件

去噪、拼接、渲染以及多种点云格式的导入、导出，支持移动
测量系统的轨迹解算和点云融合、自主高精度组合导航算法、
引导式处理流程、点云一键赋色。配合科力达自主研发的硬件
产品，让三维激光数据处理更加简单高效。

小巧轻便  随心所欲
科力达S-����三维激光扫描测量系统，自主研发，集多传

感器于一身，小巧轻便，让工作随心所欲，轻而易举!

中远距离  精准高效

小巧轻便  一手掌握

多传感器  高度集成

专业软件  专业表现真实色彩  瞬间还原

高清屏幕  一触即连

��.�����

测程����m,光速测量可达���万点/秒，测距精度

�mm@���m。

高度集成化设计，整机重量�KG，自动双轴精平系统，无

需整平，到点即测。

内置GNSS、定向系统、气压系统、温度计等多传感器于

一身，可清晰掌握设备当前状态。

三维激光点云预处理自研软件，可进行多站点加载，拼 自研软件，可直接对点云进行坐标转换，完美对接后处理工作。

接、赋色，量测，裁剪，坐标转换等多种功能。

内置上、侧广角视觉系统，像素����万，快速获取扫描

场景色彩信息。

�寸高清触摸显示屏，可通过WLAN远程连接，实现远程

作业。


